新疆地州市1米分辨率土地覆盖图
数据共享方式：在线下载
数据分类：土地利用/土地覆被
数据集摘要
本数据是从“中国首个 1 米分辨率全国尺度土地覆盖图 SinoLC-1”数据中下载的新疆范围的数据，新疆数据包含13个地州市的tif格式数据，数据分辨率1米，GCS_WGS1984投影坐标，全国范围的数据发布于2023年。
数据源描述
中国首个 1 米分辨率全国尺度土地覆盖图 SinoLC-1，利用基于深度学习的框架和开放数据建立，包括全球土地覆盖（GLC）产品、OpenStreetMap（OSM）和谷歌地球影像。通过结合三个 10 米 GLC 产品和 OSM 数据生成了可靠的训练标签。这些训练标签和从谷歌地球衍生出的 1 米分辨率图像被用于训练所提出的框架。 该框架通过结合一个分辨率保持型骨干网络、一个弱监督模块和一个自监督损失函数，解决了因图像与标签分辨率不匹配而产生的标签噪声问题，从而无需人工标注即可自动优化高分辨率土地覆盖结果。基于大存储和计算服务器，处理 73.25 TB 数据集以获取覆盖中国全境（960 万平方公里）的 SinoLC-1，耗时约 10 个月。
数据加工方法
数据作者的最新制图算法被计算机视觉顶会CVPR2024接收(https://arxiv.org/abs/2403.02746), 代码开源在:https://github.com/LiZhuoHong/Paraformer/ ,感兴趣的用户可以利用该代码高效地更新自己数据集的高分土地覆盖图。
数据质量描述
SinoLC-1 产品通过一个包含超过 10 万个随机样本的可视化判读验证集和一个从中国政府提供的官方土地调查报告中收集的统计验证集进行了验证。验证结果显示，SinoLC-1 的整体精度为 73.61%，κ系数为 0.6595。对每个省级区域的验证进一步表明了该数据集在中国全境的精度。此外，统计验证结果表明，SinoLC-1 与官方调查报告相符，整体误差率为 6.4%。此外，SinoLC-1 与其他五个广泛使用的 GLC 产品进行了比较。 这些结果表明 SinoLC-1 具有最高的空间分辨率和最精细的景观细节。总之，作为中国首个 1 米分辨率全国尺度土地覆盖地图，SinoLC-1 提供了准确性和为全国相关研究和应用提供了基础支持。
基本信息
数据量：8.9 GiB
数据空间分辨率(/米)：1米
坐标系： WGS84 
投影： GCS_WGS84 
关键词标签
主题：土地利用,  土地覆被
	学科：地理学 
	时间：2023
	地点：新疆 
空间范围
	
	北：
	

	西：
	
	东：

	
	南：
	


数据服务信息
联系人：李锦
服务电话：0991-7823121
服务邮箱：datacenter@ms.xjb.ac.cn
联系信息
数据贡献者：李锦 
元数据作者：李锦   
数据管理者：李锦
项目支持信息
引用和标注
为保障平台科技资源的权益、扩展平台中心的服务、提升科技资源的应用潜力，请资源使用者在使用资源所产生的研究成果中（包括公开发表的论文、论著、数据产品和未公开发表的研究报告、数据产品等成果），请按以下方式规范标注和引用。
中文发表的成果中参考以下规范注明： 数据来源于干早区生态与资源科学数据中心(https://data.dcxjegi.cn)。
英文发表的成果中参考以下规范注明： The dataset is provided by Arid Land Ecology and Resources Science Data Center(https://data.dcxjegi.cn).
数据引用：
李锦. 新疆地州市1米分辨率土地覆盖图. 干旱区生态与资源科学数据中心(https://data.dcxjegi.cn), 2025. https://www.doi.org/10.5281/zenodo.7708740.
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